1 Modelo Poisson
Yi; ~ Poisson(\;)
p(0ly) < p(y|0)p(0),

onde 6 = (u;, a, 3, 72)

10
p(fly) o< IT1;2, H?il exp {yiloghs — N — logys; '} [ p(ws, v, B, 77)

=1
p(0ly) oc TL2, 132, exp {yijloghs — Ai — logys; '} TI2, plus, ev, B, 7)p()p(B)p(72)
Onde, u; ~ N<a + Bi, 02)7
p(a) ~ N(0,7,),

p(ﬁl) ~ N(Ov Tﬁ)a

p(7?) ~ G(A,B),7* = 072



2 Modelo Geoestatistico
zi ~ N (i, 02)
p(0ly) o p(y|0)p(0),

onde 0 = (M?ﬁ) 61,0[)

1
pl61) o< T2, —s—seap {55 = )| 1 8. v )
pl61) o T2~z {55 0= ) ol 13,51, (DB o)

Onde, 1 ~ NM(a + Bz + By, 7-2R(6, K)),
p(¢) ~ Ula,b),

p(B) ~ N(0,75),

p(B1) ~ N(0,75,),

pla) ~ N(0, 7a),

p(r) ~ G(A, B),

T=0

= (1, ..., ps0), ¢ = (T1,...,250), € y = (T1,...,Ys0)



3 Modelo Univariado Espaco Temporal
Y ~ Poisson(p) ,pi = eaqthi
> Yit
i Dit
log(Wit) = au + Brir + dit
Yjes, Wij@; 1 )

9
Sies Wi | T2 jes; Wij

Cit = DitPe*, Pk = ,onde p;; é a populacao do municipio i no ano t

p(P|7?) o Tlneilfp {—;ﬂggwij(@ - ¢j)2}

B = Ber +we , we ~ N(0,07)

p(0ly) o< p(y|0)p(0),

onde .0 = (a, 8,6, 7%, 02)

a=(a,...;ar), B=(B,....0r), = (d1,...,0),0t = (Put; - - -, i)

T
p(9!y) X Hf—il H?:1 exp {yitlog(eitwit) — ey — lOgyit!} Hp(ata B, Gt TQ, 05)
t=1

PO < T T € {yadog(eusi) — i — logud) 1T o). (31 51-v. 086 1)
p(o3)p(Bo)p(7?)

p(t?) ~ IG(A, B),

p(oj) ~ IG(A, B),

p(Bo) ~ N(0,75,)



4 Modelo Multivariado Espacial
Yii ~ Poisson(pir), pir = eixti

log(pix) = log(eir) + an + din

p(®) o exp {~3P'[AO(D — W)|P}

¢i1 ¢i1*
¢i2 ¢i2*

Pire = 2 Wiihi1 /Wiy, Pior = 2o WijPjo/ Wiy

(wirA)7)

|¢—(i1,i2) ~ N(

A é uma matriz 2x2 positiva definida ,

W é uma matriz simétrica onde é especificado os pesos da vizinhanca
w;; = 1 se a area geografica faz fronteira w;; = 0, caso contrario

D = diag(wiJr), Wiy = Zj Wij
© ¢é o produto de Kronecker

onde ;9 = (0470%7037027107@)7@ = (¢17¢2): ¢1 = (¢117"'7¢n1)> ¢2 =
<¢217 s 7¢n2>

p(0y) o< p(y|0)p(0),

K
p(0ly) o HiJL Hszl exp {yilog(eanin) — ewtir — logyir!} H p(ou, 0%7 U%» Uz?» P, ®)
k=1



