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Neste trabalho trata de conceitos sobre a utilizacao da krigagem para prever a média e a
variancia de uma respostas y(z), quando os fatores de z estao sujeitos a variabilidade aleatéria.

As aplicagoes possiveis sao no projeto de engenharias, onde os dados sao obtidos com propo-
sito em experimentos de laboratérios ou para simulacao de codigos, sao utilizados para construir
modelos para a resposta de interesse do pesquisador no projeto, mas com a producao em massa
envolve a variabilidade dos fatores em torno do que ¢é indicado no projeto.

Um objetivo a ser considerado no trabalho é de que y deve ser um conjunto igual a algum
alvo T, uma restricao de que y deve ser satisfeita, etc... ou seja, y pode corresponder ha um
objeto ou a uma restricao com problema de otimizagao.

Consideraram uma situagao onde a predi¢ao de x e de y(x) com algum z nao-observadoé
obtido pela krigagem.

Devido a possibilidade de precisao da predicao do modelo para determinar a resposta,
é desconhecido a resposta ,y(x) é descrito como valor médio mais a trajetoria de processo
estacionario, com média 0 e a inferéncia estatistica é feita para as observacoes das respostas
dos dados do projeto, que sao definidos por z, ..., z,.

Uma caracteristica interessante da krigagem é de ser capaz de gerar modelos mais precisos
com poucos dados.

O foco deste trabalho foi em resolver problemas robustos, na producao em massa, o x
nao pode ser escolhido de forma precisa e deve ser considerado como uma variavel aleatoria.
Assumiram que as caracteristicas de segunda ordem sao conhecidas (por exemplo, ela pode ser
uma normal com média e variancia conhecidas), isto induz uma variabilidade em y(z), isso é o
que eles pretendiam para predizer os termos da média e variancia. Essas previsoes podem ser
tomadas, por exemplo, considerando a escolha do valor médiode z , onde o valor médio de y(x)
¢ maximizado e a variabilidade de y(z) é minimizado.

Existe duas respostas devido a variabilidade de z na producao em massa, a média e a
variancia de x.

A contrucao do preditor x é feita pela a abordagem Bayesiana(Krigagem Bayesiana) e
derivar a distribuigdo posteriori temos duas respostas y(x,) e y(zp)

Modela-se as observagoes Y; = y(z)(x;) + Z(z;) com Z; = Z;(x;) com estatistica de segunda
ordem, com média zero do processo estocastico estaciondrio e S7r(x) a parte deterministica
que coresponde a krigagem universal. A correlacao de Z;, Z;, que ¢ definida por:

V(Zi, Z;) = E.Z ;) Z(x;)



Quando o processo € estaciondrio, podemos escrever:
_ 2 ,
V(Zi, Z;) = 02C(x; — x;)
O método usual da covariancia, C'(e) é:
_ _ d 2
C(z) = C(0,2) = exp(— 32 =10:%])
Conclusoes obtidas foram:
H& uma relagao entre a distancia das observacoes dos pontos e uma incerteza para a previsao
da média. Observa-se também que a previsao da variancia tende a ser pequena quanto o 7(z),

esta perto de um ponto estacionario.



